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Algoritmos para el PRIMER MÉTODO de 
interpolación polinómica de Lagrange

Datos de entrada:
- x: vector con las abscisas del soporte
- n: longitud de vector x
- f: valor de la función en los puntos de 

soporte

El objetivo de este 
algoritmo es construir 
la matriz A y el vector b 
para poder realizar 
después el sistema de 
ecuaciones.

𝐴𝑖𝑗 = 𝑥𝑖
𝑗−1

𝑏𝑖 = 𝑗𝑖

A, b

𝑃 𝑥1 : 𝑎1 + 𝑎2 𝑥1 + 𝑎3 𝑥1
2 + 𝑎𝑛 𝑥1

𝑛−1 = 𝑓1
𝑃 𝑥2 : 𝑎1 + 𝑎2 𝑥2 + 𝑎3 𝑥2

2 + 𝑎𝑛 𝑥2
𝑛−1 = 𝑓2

𝑃 𝑥𝑛 : 𝑎1 + 𝑎2 𝑥𝑛 + 𝑎3 𝑥𝑛
2 + 𝑎𝑛 𝑥𝑛

𝑛−1 = 𝑓𝑛

𝐴 ⋅ Ԧ𝑦 = 𝑏
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𝑎1
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=

𝑏1
𝑏2
𝑏3
𝑏𝑛

Donde A es la matriz formada por los puntos de soporte, Ԧ𝑦 es el vector con los 

coeficientes a (incógnitas de nuestro sistema de ecuaciones) y Ԧ𝑏 el vector con los 
valores de la función en dichos puntos.

Para construir la 
matriz A, 
establecemos dos 
variables (una 
para las filas (i) y 
otra para las 
columnas (j)
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